
空天数维（苏州）装备科技有限公司

无人机水平校准：

1. 把无人机放到水平地面上，然后打开遥控器，再开无人机电源，让无人机再水平地面上

静置 3 分钟以上，如图所示：

2.打开设置 1
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3.首先点击 2 进入飞机详情界面，然后点击 3 进入传感器校准，最后点击 4 进入校准界面

4.无人机静置 3 分钟以上后，点击 5 开始，无人机开始自己校准水平，校准过程中无人机禁

止移动，等校准进度完成，飞机图标显示绿色，无人机播报水平校准成功就完成了校准。


